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STAUBLI ROBOTICS SUITE 2025 — WAS IST NEU?

Staubli Robotics Suite 2025
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STAUBLI ROBOTICS SUITE 2025 — WAS IST NEU?

Agenda

Staubli Robotics Suite (SRS) Installer
Virtuelle Lizenzen

3D Simulationsaufzeichnung
Integrierter ,record analyzer”

VAL Blocks designer
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STAUBLI ROBOTICS SUITE 2025 — WAS IST NEU? SrausLr

Staubli Robotics Suite Installer

* Eine ausfuhrbare Datei ca. 7MB

setup.exe

Webinar — Staubli Robotics Suite 2025 — Torsten Veit November 13, 2024 6



STAUBLI ROBOTICS SUITE 2025 — WAS IST NEU? SrausLr

Staubli Robotics Suite Installer

- Erlaubt das Herunterladen, die Installation und Deinstallation, das Update von SRS und seinen
Komponenten (Sycon, SafePMT, CAD Daten)

S_ché'uin Robotics Suite Installer

Staubli Robotics Suite 2025 starten
ﬂ’\ 2025.1.0
SRS -

Release Notes 2025.1.1

#~ Installiert

SRS Staubli Robotics Suite 2022

. 2022.7.0.0 Starten
)*\
Staubli Robotics Suite 2019
2019.10.1.0 Starten
setup.exe SRS
] Staubli Robotics Suite 2016
'ﬁ 2016.66.0 Starten
‘A
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STAUBLI ROBOTICS SUITE 2025 — WAS IST NEU? SrausLr

Staubli Robotics Suite Installer

- Erlaubt das Herunterladen, die Installation und Deinstallation, das Update von SRS und seinen
Komponenten (Sycon, SafePMT, CAD Daten)

# Installiert
- Staubli Robotics Suite 2025 Durchsuchen
ERS 2025.11 Herunterladen L\\’
Release Motes 2025.1.1
Manage
Deinstallieren
={=1= Staubli Robotics Suite 2022
\ 2022.7.0.0 Starten
)J\.u
Staubli Robotics Suite 2019
setup.exe 2019.10.1.0 Starten
SRS
» Staubli Robotics Suite 2016
'ﬁ 2016.6.6.0 Starten
A
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STAUBLI ROBOTICS SUITE 2025 — WAS IST NEU? SrausLr

Staubli Robotics Suite Installer

- Erstellt bei Bedarf eine Offline - Installationsdatei

Auf Aktualisierungen priifen ﬁ - X

Stéubli Robotics Suite Installer mporiren

Einstellungen

#~ Installiert
Staubli Robotics Suite 2025
2025.1.1 Starten
Release Notes 2025.1.1

SRS Staubli Robotics Suite 2022

K 2022.7.0.0 Starten
)J\A
Staubli Robotics Suite 2019 _
setup.exe 2019.10.1.0 Starten SR53-2025.1.%ipx
SRS
] Staubli Robotics Suite 2016
'f 2016.6.6.0 Starten

oK Abbrechen
Logdatei S rrret e ——
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STAUBLI ROBOTICS SUITE 2025 — WAS IST NEU? SrausLr

Staubli Robotics Suite Installer

- Erstellt bei Bedarf eine Offline - Installationsdatei

Stéubli Robotics Suite Installer

#~ Installiert
Staubli Robotics Suite 2025
2025.1.1
Release Notes 2025.1.1

SRS Staubli Robotics Suite 2022

2022.7.0.0

'
)J\A
Staubli Robotics Suite 2019 _
setup.exe 2019.10.1.0 Starten SR53-2025.1.%ipx
SRS
] Staubli Robotics Suite 2016
'f 2016.6.6.0 Starten

Webinar — Staubli Robotics Suite 2025 — Torsten Veit November 13, 2024 10



STAUBLI ROBOTICS SUITE 2025 — WAS IST NEU?

Staubli Robotics Suite Installer

- Erstellt bei Bedarf eine Offline - Installationsdatei

Stéubli Robotics Suite Installer

~  Offline

Staubli Robotics Suite 2025
@ 2025.1.1
Belease Notes 2025.1.1

Installieren

v Installiert

setup.exe

Webinar — Staubli Robotics Suite 2025 — Torsten Veit

5R5-2025.1.1.ipx

November 13, 2024

SrausLr
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STAUBLI ROBOTICS SUITE 2025 — WAS IST NEU? SrausLr

Virtuelle Lizenzen

SrausLr

- Bestellung der Lizenz(en)

Your Staubli Robotics Suite Order ~ Physische Lizenzen kdnnen nicht
Dear Sir/Madam, in virtuelle Lizenzen Uberfuhrt werden.

Following your order of Staubli Robotics Suite licenses:

« Pack development Studio 2025

« Pack maintenance Studio 2025

« Pack OLAB 2025

Here is your serial number:

Webinar — Staubli Robotics Suite 2025 — Torsten Veit November 13, 2024 12



STAUBLI ROBOTICS SUITE 2025 — WAS IST NEU?

Virtuelle Lizenzen

SrausLr

Aktivierung der Lizenz(en)

3

Datei

Startseite | VAL3

Zellensimulation

SRS 2025.1.1 - STAUBLI Robotics Suite - SRS2025-Webinar
C59 Maintenance Safety

® @& @ @ e
Einfigen

o g
Hinzufigen  Zeige 3D

arrm

= @ B n @
Transfer Profileditor Remote

hd Ansicht

Debuggen  Emulator
Manager

m|
X

[ H o O 0O F
Fernzugriff ~ Recorder E/A- SRS License  Vergleichswerkzeug Video Allgemein 3D Debuggen  Windows
Eigenschaften auf..v anzeigen -V hd Verwaltung Manager aufzeichnen v v Anzeige ¥ v v
Zwischenablage Zelle Steuerung Werkzeuge Ansicht h
@ Lizenzen H X N
& [y /f Produkischliissel eingeben Lese C2V-Datei (%) Update anwenden Lizenzabertragung (§) Lese Ziel-ID (#) Lizenziibertragung anwenden o -
Lizenzname Typ Limit Ablaufdatum
4 @ bayld01781 IP-Adresse: 127.0.0.1 -
b

Webinar — Staubli Robotics Suite 2025 — Torsten Veit

November 13, 2024 13



STAUBLI ROBOTICS SUITE 2025 — WAS IST NEU?

Virtuelle Lizenzen

SrausLr

Aktivierung der Lizenz(en)

] o

Datei Startseite VAL 3

Zellensimulation

SRS 2025.1.1 - STAUBLI Robotics Suite - SRS2025-Webinar
C59 Maintenance Safety

® @& @ @ e
Einfigen

o g
Hinzufigen  Zeige 3D

X
am
=5 ® B n|® | &R R BCOCEE
Transfer  Profileditor Remote Debuggen  Emulator  Fernzugriff  Recorder E/A- SRS License | Vergleichswerkzeug Video Allgemein 3D Debuggen  Windows
hd Ansicht Manager Eigenschaften auf..v anzeigen -V hd Verwaltung Manager aufzeichnen v v Anzeige ¥ v v
Zwischenablage Zelle Steuerung Werkzeuge Ansicht h
@ Lizenzen H X N
& [y /f Produkischliissel eingeben Lese C2V-Datei (%) Update anwenden Lizenzabertragung (§) Lese Ziel-ID (#) Lizenziibertragung anwenden o -
Lizenzname Typ Limit Ablaufdatum
4 @ bayld01781 IP-Adresse: 127.0.0.1 -
b

Webinar — Staubli Robotics Suite 2025 — Torsten Veit
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STAUBLI ROBOTICS SUITE 2025 — WAS IST NEU?

Virtuelle Lizenzen

Aktivierung der Lizenz(en)

] o

Datei Startseite VAL 3

Zellensimulation C59 Maintenance Safety

® @& @ @ e
Einfigen

Hinzufiigen

arrm
- G Q8
S gy e |
Zeige 3D Transfer  Profileditor Remote Debuggen  Emulator  Fernzugriff  Recorder E/A-
hd Ansicht Manager Eigenschaften auf..v anzeigen -V hd Verwaltung
Zwischenablage Zelle Steuerung
@ Lizenzen H X

& [y | & Pprodukischiiissel eingeben

Lese C2V-Datei (%) Update anwenden
Lizenzname

Lizenzdbertragung @ Lese Ziel-ID @ Lizenzibertragung anwenden
Typ
4 ®j bayl401781 |P-Adresse: 127.0.0.1

Limit Ablaufdatum

Webinar — Staubli Robotics Suite 2025 — Torsten Veit

SRS 2025.1.1 - STAUBLI Robotics Suite - SRS2025-Webinar

® Q@ R =

w;

Allgemein 3D

w

Vergleichswerkzeug Video

aufzeichnen v Anzeige ¥
Werkzeuge

Ansicht

November 13, 2024

[2

Debuggen

w

=

Windows
w

SrausLr

m|
X
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STAUBLI ROBOTICS SUITE 2025 — WAS IST NEU?

Virtuelle Lizenzen

SrausLr

Aktivierung der Lizenz(en)

] o

Datei Startseite VAL 3

Zellensimulation

SRS 2025.1.1 - STAUBLI Robotics Suite - SRS2025-Webinar
C59 Maintenance Safety

® @& @ @ e
Einfigen

X
o g JQ Lizenz aktivieren X E < E
Hinzufigen  Zeige 3D Transfer  Profileditor Remote Debuggen  Windows
hd Ansicht Manager Eigenschaften ' v v
Cnline Offline
Zwischenablage Zelle nsicht h
@) Lizenzen # X |moao{xx—mo(-)o{xx—mo(-mmmxxxm @H Aktivieren ¥
& [y /f Produkischliissel eingeben Lese C2V-Datei (%) Update anwenden Lizenz -
Lizenzname Typ
4 @ bayld01781 IP-Adresse: 127.0.0.1 -
b

Webinar — Staubli Robotics Suite 2025 — Torsten Veit

November 13, 2024 16



STAUBLI ROBOTICS SUITE 2025 — WAS IST NEU?

SrausLr
Virtuelle Lizenzen

Aktivierung der Lizenz(en)
] C

W

SRS 2025.1.1 - STAUBLI Robotics Suite - SRS2025-Webinar
Datei Startseite WAL 3 Zellensimulation CS9 Maintenance

Safety
anl - amrm
e = - ) @ o) b -
s - & @ = =g ® B m Q m oA
Einfligen Hinzufigen  Zeige 3D Transfer  Profileditor Remote Debuggen  Emulator  Fernzugriff  Recorder E/A- SRS License  Vergleichswerkzeug Video Allgemein 3D Debuggen  Windows
v Ansicht Manager Eigenschaften auf.. v anzeigen - hd Verwaltung Manager aufzeichnen v hd Anzeige ¥ hd hd
Zwischenablage Zelle Steuerung Werkzeuge Ansicht
@ Lizenzen R X
Q @ )? Produktschliissel eingeben @ Lese C2V-Datei @ Update anwenden ¢ Lizenziibertragung @ Lese Ziel-1D @ Lizenzibertragung anwenden &‘
Lizenzname Typ Limit Ablaufdatum
4 @ bayld01781 IP-Adresse: 127.0.0.1 -
4 Y 52323063061698502 Version: 9.15
ﬁ SRS 2025 - Development Studio Lokal, Remote

ﬁ SRS 2025 - Maintenance Studio Lokal, Remote

ﬁ SRS 2025 - OptimizeLab Studio Lokal, Remote

Webinar — Staubli Robotics Suite 2025 — Torsten Veit
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STAUBLI ROBOTICS SUITE 2025 — WAS IST NEU?

Virtuelle Lizenzen

- Ubertragung der Lizenz(en) auf anderen PC

-] O

W

Datei Startseite VAL 3 Zellensimulation

i P
® @ © @
Einflgen ™ Hinzufigen Zeige 3D

Transfer
v Ansicht

Manager

Zwischenablage Zelle

&] Lizenzen + X

® M

Lizenzname

4 @j bayl401781 |P-Adresse: 127.0.0.1

4 Ei'o 52323063061698502 ‘ersion: 9.15
/7 SRS 2025 - Development Studio
/% SRS 2025 - Maintenance Studio

/7 SRS 2025 - OptimizeLab studio

Webinar — Staubli Robotics Suite 2025 — Torsten Veit

C59 Maintenance

=]
-

Remote
Eigenschaften

Safety

Steuerung

}% Produktschliissel eingeben (¥) Lese C2v-Datei (#) Update anwenden ¢ Lizenzdbertragung

Typ

Lokal, Remote
Lokal, Remote

Lokal, Remote

]
-'QZ
Debuggen
auf..v

Ziel ID auslesen

SRS 2025.1.1 - STAUBLI Robotics Suite - SRS2025-Webinar

@) Lese Ziel-ID

SrausLr

— X
@ B n @ Q@R H T 5
Fernzugriff ~ Recorder E/A- SRS License  Vergleichswerkzeug Video Allgemein 3D Debuggen  Windows
-V hd Verwaltung Manager aufzeichnen v hd Anzeige v hd hd
Werkzeuge Ansicht h
@ Lizenzdbertragung anwenden d’ =
@ Datel zum Speichern der Aktualisierungsinformationen auswihlen x
~
« A <« WWebinare » Webinar - SRS2025 » SRS Zelle » Lizenzen v | & | Lizenzen durchsuchen P
Dateiname: | SRS-Id-file-bayl401781.d v
Dateityp: |Id Dateien (*.id) ~ ‘
% Ordner durchsuchen Speichern Abbrechen
W

November 13, 2024
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STAUBLI ROBOTICS SUITE 2025 — WAS IST NEU?

Virtuelle Lizenzen

- Ubertragung der Lizenz(en) auf anderen PC

@ Ly S

Datei Startseite VAL 3 Zellensimulation CS9 Maintenance Safety

=i o
e o= L _ [ 1]
L o - [ -y
Einfligen EB Hinzufigen  Zeige 3D Transfer  Profileditor Remote Debuggen

v Ansicht Manager Eigenschaften auf.. v

Zwischenablage Zelle Steuerung

&) Lizenzen R X

Q D} }{) Produktschliissel eingeben @ Lese C2V-Datei @ Update anwenden
Lizenzname
4 ] bayl401781 |P-Adresse: 127.0.0.1

4 [ 52323063061698502 Version: 9.15
/7 SRS 2025 - Development Studio

/4 SRS 2025 - Maintenance Studio

/7 SRS 2025 - OptimizeLab Studio

Webinar — Staubli Robotics Suite 2025 — Torsten Veit

¢ Lizenziibertragung

Typ

Lokal, Remote
Lokal, Remote

Lokal, Remote

SRS 2025.1.1

@ 7

Emulator  Fernzugriff ~ Recol
anzeigen - hd

@ Lese Ziel-1D @ Lizenzdbe

Limit

SrausLr

Lizenzibertragung, entfernen der Lizenz

Lizenzdbertragung '52323063061698502" ...
Datel, welche den Zielcomputer identifiziert ('Lese Ziel-1D" als Ziel verwenden)

ChUsersitvel\Webinare\Webinar - SRS2025\SRS Zelle\Lizenzen\SRS-1d-file-bayl401781.id @

Pfad, in dem die Informationen fir die Lizenziibertragung gespeichert werden

C\Users\tveiAppData\Roaming\STAUBLISRS\ 2025, 1\rehost 20241105-150546-rehost-52323063061698502.h2h Q -

Information

Dier Container "52323063061698502" wird von diesem Computer entfernt und die Infermationen zur Lizenzdbertragung werden in
'ChUsersytvel\AppData\Roaming\ STAUBLINSRSY 2025, 1\ rehost 20241105-150546-rehost-52323063061698502.h2h" geschrieben.

! Ein Verlust der .h2h Datei entspricht dem Verlust der Lizenz.

Ich verstehe und akzeptiere.

Lizenzlbertragung ‘ ‘ Abbrechen

November 13, 2024 19



STAUBLI ROBOTICS SUITE 2025 — WAS IST NEU?

Virtuelle Lizenzen

- Ubertragung der Lizenz(en) auf anderen PC

@ & S SRS 2025.1.1
Datei Startseite = WAL 3 Zellensimulation CS9 Maintenance Safety
- - arr
— - - 1]

- & @ @ > =g @ 0
Einfligen EB Hinzufigen  Zeige 3D Transfer  Profileditor Remote Debuggen  Emulator  Fernzugriff  Reco
v Ansicht Manager Eigenschaften auf.. v anzeigen - hd

Zwischenablage Zelle Steuerung

&) Lizenzen R X

Q @ }% Produktschliissel eingeben @ Lese C2V-Datei @ Update anwenden ¢ Lizenziibertragung @ Lese Ziel-1D @ Lizenzdbe
Lizenzname Typ Limit
4 ] bayl401781 |P-Adresse: 127.0.0.1

4 Y 52323063061698502 Version: 9.15

/% SRS 2025 - Development Studio Lokal, Remote
f‘? SRS 2025 - Maintenance Studio Lokal, Remote
/% SRS 2025 - OptimizeLab Studio Lokal, Remote

Webinar — Staubli Robotics Suite 2025 — Torsten Veit

SrausLr

Lizenzibertragung, entfernen der Lizenz

E-, Lizenzdbertragung '52323063061698502" ...

Datel, welche den Zielcomputer identifiziert ('Lese Ziel-1D" als Ziel verwenden)

Ch\UsersitveihWebinare\Webinar - SRS2025,SRS Zelle\Lizenzen\SRS-1d-file-bayl401731.id @

Pfad, in dem die Informationen fir die Lizenziibertragung gespeichert werden

C\Users\tveiAppData\Roaming\STAUBLISRS\ 2025, 1\rehost 20241105-150546-rehost-52323063061698502.h2h @ -

Information

Dier Container "52323063061698502" wird von diesem Computer entfernt und die Infermationen zur Lizenzdbertragung werden in
'ChUsersytvel\AppData\Roaming\ STAUBLINSRSY 2025, 1\ rehost 20241105-150546-rehost-52323063061698502.h2h" geschrieben.

! Ein Verlust der .h2h Datei entspricht dem Verlust der Lizenz.

Ich verstehe und akzeptiere.

Lizenzlbertragung ‘ ‘ Abbrechen

November 13, 2024 20



STAUBLI ROBOTICS SUITE 2025 — WAS IST NEU?

Virtuelle Lizenzen

- Ubertragung der Lizenz(en) auf anderen PC

@ & S SRS 2025.1.1
Datei Startseite = WAL 3 Zellensimulation CS9 Maintenance Safety
- - arr
— - - 1]

- & @ @ > =g @ 0
Einfligen EB Hinzufigen  Zeige 3D Transfer  Profileditor Remote Debuggen  Emulator  Fernzugriff  Reco
v Ansicht Manager Eigenschaften auf.. v anzeigen - hd

Zwischenablage Zelle Steuerung

&) Lizenzen R X

Q @ }% Produktschliissel eingeben @ Lese C2V-Datei @ Update anwenden ¢ Lizenziibertragung @ Lese Ziel-1D @ Lizenzdbe
Lizenzname Typ Limit
4 ] bayl401781 |P-Adresse: 127.0.0.1

4 Y 52323063061698502 Version: 9.15

/% SRS 2025 - Development Studio Lokal, Remote
f‘? SRS 2025 - Maintenance Studio Lokal, Remote
/% SRS 2025 - OptimizeLab Studio Lokal, Remote

Webinar — Staubli Robotics Suite 2025 — Torsten Veit

SrausLr

Lizenzibertragung, entfernen der Lizenz

E-, Lizenzdbertragung '52323063061698502" ...
Datel, welche den Zielcomputer identifiziert ('Lese Ziel-1D" als Ziel verwenden)

ChUsersitvel\Webinare\Webinar - SRS2025\SRS Zelle\Lizenzen\SRS-1d-file-bayl401781.id @

Pfad, in dem die Informationen fir die Lizenziibertragung gespeichert werden

Cih\Users\tvei\AppData\Roaming\STAUBLINSRS\2025. 1\rehost\20241105-150546-rehost-52323063061698502.h2h @ -

Information

Dier Container "52323063061698502" wird von diesem Computer entfernt und die Infermationen zur Lizenzdbertragung werden in
'ChUsersytvel\AppData\Roaming\ STAUBLINSRSY 2025, 1\ rehost 20241105-150546-rehost-52323063061698502.h2h" geschrieben.

! Ein Verlust der .h2h Datei entspricht dem Verlust der Lizenz.

Ich verstehe und akzeptiere.

Lizenzlbertragung ‘ ‘ Abbrechen
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STAUBLI ROBOTICS SUITE 2025 — WAS IST NEU?

Virtuelle Lizenzen

- Ubertragung der Lizenz(en) auf anderen PC

@ & S SRS 2025.1.1
Datei Startseite VAL 3 Zellensimulation CS9 Maintenance Safety
=i AT arr
i Cpl L ; | [ 1] i
+ < i -G E
Einfligen Hinzufigen  Zeige 3D Transfer  Profileditor Remote Debuggen  Emulator  Fernzugriff  Reco
v Ansicht Manager Eigenschaften auf.. v anzeigen - hd
Zwischenablage Zelle Steuerung

&) Lizenzen R X

Q D} }{) Produktschliissel eingeben @ Lese C2V-Datei @ Update anwenden ¢ Lizenziibertragung @ Lese Ziel-1D @ Lizenzdbe
Lizenzname Typ Limit
4 ] bayl401781 |P-Adresse: 127.0.0.1

4 Y 52323063061698502 Version: 9.15

/Ii’ SRS 2025 - Development Studio Lokal, Remote
/? SRS 2025 - Maintenance Studio Lokal, Remote
/? SRS 2025 - OptimizeLab Studio Lokal, Remote

Webinar — Staubli Robotics Suite 2025 — Torsten Veit

SrausLr

Lizenzibertragung, entfernen der Lizenz

T ; e a e e
& Lizenzibertragung '52323063061698502" ...

Datel, welche den Zielcomputer identifiziert ('Lese Ziel-1D" als Ziel verwenden)

ChUsersitvel\Webinare\Webinar - SRS2025\SRS Zelle\Lizenzen\SRS-1d-file-bayl401781.id @

Pfad, in dem die Informationen fir die Lizenziibertragung gespeichert werden

C\Users\tveiAppData\Roaming\STAUBLISRS\ 2025, 1\rehost 20241105-150546-rehost-52323063061698502.h2h Q -

Information

Dier Container "52323063061698502" wird von diesem Computer entfernt und die Infermationen zur Lizenzdbertragung werden in
'ChUsersytvel\AppData\Roaming\ STAUBLINSRSY 2025, 1\ rehost 20241105-150546-rehost-52323063061698502.h2h" geschrieben.

! Ein Verlust der .h2h Datei entspricht dem Verlust der Lizenz.

+"| Ich verstehe und akzeptiere.

Lizenzlbertragung ‘ ‘ Abbrechen

November 13, 2024 22



STAUBLI ROBOTICS SUITE 2025 — WAS IST NEU?

Virtuelle Lizenzen

- Ubertragung der Lizenz(en) auf anderen PC

@ & S SRS 2025.1.1
Datei Startseite VAL 3 Zellensimulation CS9 Maintenance Safety
=i AT arr
vl ‘m 2 = ] iE
+ < i -G E
Einfligen Hinzufigen  Zeige 3D Transfer  Profileditor Remote Debuggen  Emulator  Fernzugriff  Recor
v Ansicht Manager Eigenschaften auf.. v anzeigen - hd
Zwischenablage Zelle Steuerung

&) Lizenzen H X
Q D} }{) Produktschliissel eingeben @ Lese C2V-Datei @ Update anwenden ¢ Lizenziibertragung @ Lese Ziel-1D @ Lizenzdber

Lizenzname Typ Limit

4 ] bayl401781 |P-Adresse: 127.0.0.1

Webinar — Staubli Robotics Suite 2025 — Torsten Veit

Lizenzibertragung, entfernen der Lizenz

@ Lizenzdbertragung '52323063061698502" ...

Datel, welche den Zielcomputer identifiziert ('Lese Ziel-ID' als Ziel verwenden)

ChUsers\tvel\Webinare\Webinar - SRE2025\5RS Zelle\Lizenzen\SR5-1d-file-bayl401781.id

Pfad, in dem die Informationen fir die Lizenzlibertragung gespeichert werden

SrausLr

ChUsersitvenAppData\Roaming\STAUBLI\SRS\2025. 1\rehosty20241106-091044-rehost-52323063061698502.h2h @ ne-

Information

v

Wechseln Sie zum Computer identifiziert durch 'Ch\Users\tvelyWebinare\Webinar - SRS2025\5RS Zelle\Lizenzen, SRS-1d-file-
bayl401781.id" und wenden das Update 'C\Users\tvel\AppDatatRoaming\STAUBLINSRS 2025, 1 rehosth20241106-091044-

rehost-52323063061638502.h2h" an

November 13, 2024
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STAUBLI ROBOTICS SUITE 2025 — WAS IST NEU? SrausLr

Virtuelle Lizenzen

« Ubertragung der Lizenz(en) auf anderen PC LizenzUbertragung, importieren der Lizenz
@ o T SRS 2025.1.1 - STAUBLI Robotics Suite - SRS2025-Webinar =
Datei Startseite VAL 3 Zellensimulation CS9 Maintenance Safety
£ AT -
] s—_l_ L i J @ = = @ Datel mit den Aktualisierungsinformationen auswihlen
Einfligen Hinzufigen  Zeige 3D Transfer  Profileditor Remote Deb: .
v Ansicht Manager Eigenschaften  au + > VEIT Torsten » AppData » Roaming * STAUBLI » SRS » 20251 * rehost v | @| | rehost durchsuchen »
£wischenablage celle Organisieren ™ Meuer Ordner EE - N | e
&! Lizenzen H X -~ ,
Mame Anderungsdatum Typ Grobke
i [ B nrndultcshliieenl ninanhan B Laca S0 Dndn; (8 indata armsmndon | BB 1 isanibod * Schne”zugﬁff
y Warnung X | 20241106-091044-rehost-52323063061698502.h2h 06.11.2024 09:11 HZH-Datei 19 KB
I Desktop *
g
«.\& Sind Sie sicher, das Update ¥ Downloads
;_l&_‘: 'ChUsersitveiAppData\Roaming\STAUBLNSRS\2025.1\rehost\20 _,_ Dokumente #
241106-091044-rehost-52323083061698502.h2h" auf v
'bayl401781" anzuwenden? =T Bl -
Dateiname: | 20241106-091044-rehost-52323063061698502.h2h V| Lizenzlibertragungsdateien (*h2| ~

Abbrechen | || Abbrechen

Webinar — Staubli Robotics Suite 2025 — Torsten Veit November 13, 2024
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STAUBLI ROBOTICS SUITE 2025 — WAS IST NEU?

Virtuelle Lizenzen

- Ubertragung der Lizenz(en) auf anderen PC
] C S

Datei Startseite VAL 3 Zellensimulation CS9 Maintenance Safety
= TN -—n % arrm 1
. g o ] | i
e & © @ > =9 P B ®|
Einfligen Hinzufigen  Zeige 3D Transfer  Profileditor Remote Debuggen  Emulator  Fernzugriff  Recorder E/A-
v Ansicht Manager Eigenschaften auf.. v anzeigen - hd Verwaltung
Zwischenablage Zelle Steuerung

@ Lizenzen R X

& My /{) Produktschlissel eingeben (¥) Lese C2V-Datei (#) Update anwenden ¢ Lizenzibertragung () Lese Ziel-ID (#) Lizenzabertragung anwenden

Lizenzname Typ Limit Ablaufdatum

4 ] bayl401781 |P-Adresse: 127.0.0.1

4 Y 52323063061698502 Version: 9.15

/? SRS 2025 - Development Studio Lokal, Remote
)? SRS 2025 - Maintenance Studio Lokal, Remote
/? SRS 2025 - OptimizeLab Studio Lokal, Remote

Webinar — Staubli Robotics Suite 2025 — Torsten Veit

3

SRS License
Manager

SRS 2025.1.1 - STAUBLI Robotics Suite - SRS2025-Webinar

[

Vergleichswerkzeug

Werkzeuge

=

Video
aufzeichnen v

I T R

a
Allgemein 3D Debuggen

w

Anzeige ¥

Ansicht

November 13, 2024

~

Lizenzibertragung, importieren der Lizenz

=
Wind 0‘\.\'5

w

SrausLr

I
m]
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STAUBLI ROBOTICS SUITE 2025 — WAS IST NEU?

Virtuelle Lizenzen

- Update der Lizenz(en)

@ Ly S
Datei Startseite = WAL 3 Zellensimulation CS9 Maintenance Safety
=i o
® €& @ @ L™
Einfligen EB Hinzufigen  Zeige 3D Transfer  Profileditor Remote
v Ansicht Manager Eigenschat
Zwischenablage Zelle

&) Lizenzen R X

Q @ )‘% Produktschliissel eingeben

Lizenzname

(@) Lese C2v-Datei

@ Update anwenden [t

4 ] bayl401781 |P-Adresse: 127.0.0.1

4 [ 52323063061698502 Version: 9.15
/7 SRS 2025 - Development Studio

/4 SRS 2025 - Maintenance Studio

C2V Datei erzeugen

SRS 2025.1.1 - STAUBLI Robotics Suite - SRS2025-Webinar

SrausLr

X

@ Datel zum Speichern der Aktualisierungsinformationen auswihlen >

T » VEIT Torsten » AppData » Roaming » STAUBLI » SRS » 2025.1 » rehost v | @| | rehost durchsuchen 2
Organisieren ~ Meuer Ordner = - |
" Mame Anderungsdatum Typ GraBe
7 Schnellzugriff =
¥ Desktop P Es wurden keine Suchergebnisse gefunden,

el

Dateiname: | SRS-update-file-52323063061698502-Certificate-9.15.c2v ~ ‘

Dateityp: | C2V Files (*.c2v) v ‘

# Ordner ausblenden Speichern Abbrechen

Webinar — Staubli Robotics Suite 2025 — Torsten Veit

November 13, 2024
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STAUBLI ROBOTICS SUITE 2025 — WAS IST NEU?

Virtuelle Lizenzen

- Update der Lizenz(en)

@ Ly S
Datei Startseite = WAL 3 Zellensimulation CS9 Maintenance Safety
=i o —

il - e -
{:I- LJ @ L. it
Einfligen EB Hinzufigen  Zeige 3D Transfer  Profileditor Remot
v Ansicht Manager Eigensche

Zwischenablage Zelle

&) Lizenzen R X

Q @ )‘% Produktschliissel eingeben @ Lese C2V-Datei @ Update anwenden | &

Lizenzname
4 ] bayl401781 |P-Adresse: 127.0.0.1

4 [ 52323063061698502 Version: 9.15
/7 SRS 2025 - Development Studio

/4 SRS 2025 - Maintenance Studio

Webinar — Staubli Robotics Suite 2025 — Torsten Veit

V2C Datel einbhinden

SRS 2025.1.1 - STAUBLI Robotics Suite - SRS2025-Webinar

@ Datei mit den Aktualisierungsinformationen auswahlen

T

Organisieren ~

7 Schnellzugriff
I Desktop
¥ Downloads

%| Dokumente

ES i =

SrausLr

I
m]

» WEIT Torsten * Webinare * Webinar - SRS2025 + SRS Zelle » Lizenzen v 0 Lizenzen durchsuchen 2
Meuer Ordner =~ M @

" MName Anderungsdatum Typ Grébke

Rehost Datei 05.11.2024 15:13 Dateiordner
x T
| 222130742716413541. V2CP 22.10.2024 13:18 W2CP-Datei 12 KB

-
4

L
i
Dateiname: | 2221307427 16413541 NV2CP v| |V2C Dateien (*w2c*vZcp) ~

Offren Abbrechen

November 13, 2024
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STAUBLI ROBOTICS SUITE 2025 — WAS IST NEU? SrausLr

3D Simulationsaufzeichnung

« Teilen und visualisieren von 3D-Aufnahmen ohne die Notwendigkeit, SRS zu installieren.

o X P 11 4 IPooo0oo @ 0133450 @ ©

Webinar — Staubli Robotics Suite 2025 — Torsten Veit November 13, 2024 28



STAUBLI ROBOTICS SUITE 2025 — WAS IST NEU?

3D Simulationsaufzeichnung

@ i v

Datei Startseite VAL 3

Zellensimulation C59 Maintenance Safety
S & 2
+ L fizd
Einfigen EE Hinzufigen  Zeige 3D Transfer  Profileditor Remaote
v Ansicht Manager Eigenschaften
Zwischenablage Zelle

@ R F Y9 ]

Datei

Startseite VAL 3 Zellensimulation

2 g
-
4oms o . > b Status

SafetyPickPlace

CS9 Maintenance Safety

4% Zellen £/A Zuordnung

|anr E/A Status

Zellensimulation . 3D Simulation Viewer

Zellensimulation

Ansicht

Webinar — Staubli Robotics Suite 2025 — Torsten Veit

1]
Y
Debuggen  Emulator
auf.. v anzeigen
Steuerung

SRS 2025.1.1 - STAUBLI Robotics Suite - SRS2025-RecordAnalyzer

@ @
Fernzugriff ~ Recorder E/A- SRS License
¥ > Manager

H =

Video Allgemein
aufzeichnen v v

[

Vergleichswerkzeug
Verwaltung

Werkzeuge

SRS 2025.1.1 - STAUBLI Robotics Suite - STAUBLI INTERMAL USE ONLY. CANNOT BE SOLD - SR52025-Webinar

3D
= = L L & Bei erster Kollision anhalten
> x v %)
Roboterbahn  Roboterbahn  Kollisionsausschlisse  Kollisionserkennung
anzeigen v laschen hd

ED]

w

3D Debuggen

Anzeige ¥

Ansicht

w

w

November 13, 2024

=
4
Windows

~

SrausLr
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STAUBLI ROBOTICS SUITE 2025 — WAS IST NEU? SrausLr

3D Simulationsaufzeichnung

@ H FF '9 - SRS 2025.1.1 - STAUBLI Robotics Suite - STAUBLI INTERNAL USE ONLY. CANNOT BE SOLD - SRS2025-Webinar - X
Datei Startseite VAL 3 Zellensimulation CS9 Maintenance Safety 3D
SafetyPickPlace - f g’? 4% Zellen £/A Zuordnung ) ) L - W Bei erster Kollision anhalten
- . > x ¥ ¥
doms 1R || i E/A Status . ) .
| Status Roboterbahn  Roboterbahn  Kollisionsausschlisse  Kollisionserkennung
Zellensimulation ° 3D Simulation Viewer anzeigen v laschen hd
Zellensimulation Ansicht 3D
” ]
Wy
& B - —
o | SR52025-Webinar_20241107-105400.simulationrecord

0 Staubli3DSimulationViewer.exe

Versand der Aufzeichnung
via Mail maglich.

= x> 11 4 Ioooooo @ 00:18.320 M [ @

Webinar — Staubli Robotics Suite 2025 — Torsten Veit November 13, 2024 30



STAUBLI ROBOTICS SUITE 2025 — WAS IST NEU? SrausLr

Integrierter “record analyzer”

* Optimize Lab

@ Optimize Lab — =

Language Help

Optimize Lab

m Open a recording file

Download ding fil
Elg ownload a recording file

=%
E@ Upload a recorder configuration file

FAST MOVING TECHNOLOGY ST;EI.UBII

Webinar — Staubli Robotics Suite 2025 — Torsten Veit November 13, 2024 31



STAUBLI ROBOTICS SUITE 2025 — WAS IST NEU? S7auBLr

Integrierter “record analyzer”

+ Record analyzer

E‘; o v SRS 2025.1.1 - STAUBLI Robotics Suite - SRS2025-RecordAnalyzer — |
Datei Startseite VAL 3 Zellensimulation C59 Maintenance Safety

L H B @ = =3 ® | B ® H O Mmoo A

T -

Einfiigen Hinzufiigen  Zeige 3D Transfer  Profileditor Remaote Debuggen  Emulator  Fernzugriff] Recorder E/A- SRS License  Vergleichswerkzeug Video Allgemein 3D Debuggen  Windows
v Ansicht Manager Eigenschaften auf.. v anzeigen - hd Verwaltung Manager aufzeichnen » e Anzeige ¥ v hd
Zwischenablage Zelle Steuerung Werkzeuge Ansicht

«  Optimierung der Zykluszeit unter Einhaltung der empfohlenen Roboterspezifikationen.
+  Optimierung der Lebensdauer des Roboters durch detaillierte Analysen fir jede Achse.

* Verbesserte Ergonomie durch direkte Verwendung des Analyzers in SRS.

Webinar — Staubli Robotics Suite 2025 — Torsten Veit November 13, 2024 32



STAUBLI ROBOTICS SUITE 2025 — WAS IST NEU? SrausLr

I n te g rl e rte r “ re CO rd a n a Iyze r” E Erstelle Recording-Konfigurationsdatei ... %

== Steuerungseinstellungen

Art der Steuerung wahlen: Cs3 -

Steuerungsversion auswahlen (nur CS8 f CS8C): -

© Recorderdatel erzeugen Drive Einstellungen (nur CS8C): -

Anzzhl der Roboterachsen:

Zykluszeit der Steuerung (ms):

1)

@ F|H - SRS 2025.1.1 - STAUBLI Robotics Suite - SR52025-RecordAng — a9

: . . . (1) Recorder Information
Datei Startseite VAL 3 Zellensimulation C59 Maintenance Safety —

] Y - arrm FI:EI Aufgezeichnete Controller-Variablen
f-:l' @ g g -7y g E[@ @ Achsposition (command) (ntCmdPos)

I

Einfiigen Hinzufiigen  Zeige 3D Transfer  Profileditor Remote Debuggen  Emulator  Fernzugri Recorder E/A- SRS License Ve Achsposition (feedback) (jntFbkPos)
v Ansicht Manager Eigenschaften auf.. v anzeigen - v Verwaltung Manager Achsposition Abweichung (jntFbkPosErr)
Achsdrehmoment/-kraft (feedback) (jntFbkFre)
Zwischenablage Zelle Steuerung ﬁ Recorder anzeigen » Achsdrehmoment/-kraft (command) (jntCmdAtc)
Elektromechanisches Drehmoment (computed) {drvCmdAtc)
r& Erstelle Konﬂg urationsdatei % moveType (m mfeType}

moveld (moveld)

[§] Recorder Parameter

Dauer (s): 30 3
Freguenz 100,00%. Mehme 1 Wert aus 1 :
Speicherort fur Recording: | USB der Steuerung (USBO://) -
Recording Dateiname (.rec):  WebinarRecording
Beschreibung: Generate viz SRS for Optimizelab

Konfiguration dbertragen | ‘ Schliessen ‘ | Speichern

Webinar — Staubli Robotics Suite 2025 — Torsten Veit November 13, 2024 33



STAUBLI ROBOTICS SUITE 2025 — WAS IST NEU? SrausLr

Integrierter “record analyzer”

» Recording anzeigen / analysieren

@ o v SRS 2025.1.1 - STAUBLI Robotics Suite - SRS2025-RecordAnalyzer - wl

Datei Startseite VAL 3 Zellensimulation C59 Maintenance Safety

r @ = =g B ST T v N o N e O o
Einfigen EE Hinzufigen  Zeige 3D Transfer  Profileditor Remaote Debuggen  Emulator  Fernzugri Recorder E/A- SRS License  Vergleichswerkzeug Video Allgemein 3D Debuggen  Windows
v Ansicht Manager Eigenschaften auf.. v anzeigen - hd Verwaltung Manager aufzeichnen » e Anzeige ¥ v hd
Zwischenablage Zelle Steuerung ﬁ Recorder anzeigen % » ﬁ €59 TX2-60:%2 60 % Ansicht

=g Erstelle Konfigurationsdatei

Webinar — Staubli Robotics Suite 2025 — Torsten Veit November 13, 2024 34



STAUBLI ROBOTICS SUITE 2025 — WAS IST NEU?

Integrierter “record analyzer”

« Recording anzeigen / analysieren

@ H FF % SRS 2025.1.1 - STAUBLI Robotics Suite - STAUBLI INTERMAL USE OMLY, CANNOT BE SOLD - SR52025-RecordAnalyzer

Datei Startseite VAL 3 Zellensimulation CS9 Maintenance Safety 3D Recorder

= 1]
1~ m—c
Offne Analyse Konfiguration ® Bericht
Recorderdatei] hinzufligen v
Allgemein Player Optimize Lab
@ Offne Recording auf Controller1 ot
4 <« Controller1 » usr » recorder v | @ | recorder durchsuchen »
Organisieren ™ Neuer Ordner =~ @ @
" Mame Anderungsdatum Typ
7 Schnellzugriff i
% Simulation.rec 06.11.2024 11:13 Video File
I Deskiop E 4 s _ : .
e Simulation_1.rec 06.11.2024 11:15 Video File
¥ Downloads o
%= Dokumente #
v < »
b = H =
Dateiname: v | |Recorder Dateien (*.rec®.hin) w
Offnen Abbrechen

Webinar — Staubli Robotics Suite 2025 — Torsten Veit

November 13, 2024
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STAUBLI ROBOTICS SUITE 2025 — WAS IST NEU?

Integrierter “record analyzer”

* Record Player

@ H FF v SRS 2025.1.1 - STAUBLI Robotics Suite - STAUBLI INTERNAL USE OMLY. CANNOT BE SOLD - SRS2025-RecordAnalyzer
Datei Startseite VAL 3 Zellensimulation CS9 Maintenance Safety 3D Recorder
l__l E d 4 » b Achsgeschwindigkeit (command)
¥
Offne Analyse Konfiguration ‘ 21 2 ‘ ® ‘ 00845 o H %1 - | ‘{] Movej v| 28% Bericht
Recorderdatei  hinzufiigen v
Allgemein Player Optimize Lab
."»E Recorder EXD'OTET’ 2 % Achsgeschwindigkeit (command) = X -
4 @ Simulation
Achsgeschwindigkeit (command)
% Achsgeschwindigkeit (feedback) 200,575
0°%s
b H
3000 mm/s
0 mm/s r <1 »
0,00s 3,00s 6,005 9,00 s 12,00 s 15,00 18,00 s
M=n M= 1B M= M= =16 [¥]— cartesian )Nt

Webinar — Staubli Robotics Suite 2025 — Torsten Veit
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STAUBLI ROBOTICS SUITE 2025 — WAS IST NEU? SrausLr

Integrierter “record analyzer”

* Optimize Lab

@ H F,H 2 < v SRS 2025.1.1 - STAUBLI Robotics Suite - STAUBLI INTERMAL USE OMLY, CANNOT BE SOLD - SR52025-RecordAnalyzer —
Datei Startseite VAL 3 Zellensimulation CS9 Maintenance Safety 3D Recorder
[= ] o T
— 4 4 p I Achsgeschwindigkeit (command) aal Ra =
o] ==
Offne Analyse Konfiguration 21 : ® | op0s4s : %1 - 0 Movej v| 283% Bericht O« @&
Recorderdatei  hinzufiigen v
Allgemein Player Optimize Lab
.“,E Recorder Explorer n % Achsgeschwindigkeit (command) & X Al
“ @ Simulation
Achsgeschwindigkeit (command) -
Achsgeschwindigkeit (feedback) 200°/s
-
0°fs
- 2
E
3000 mm/s o
=
-
0 mmj/s P
0,00s 3.00s 6,00s 9.00s 12,00 s 1500 s 18,005
M=n M=—r 1B M= M=—i15 M]—1i16 W]— cartesian
November 13, 2024 37
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STAUBLI ROBOTICS SUITE 2025 — WAS IST NEU? SrausLr

Integrierter “record analyzer”

- Optimize Lab — Bewegungsanweisungen ein-/ausblenden

I
)

SRS 2025.1.1 - STAUBLI Robotics Suite - STAUBLI INTERMAL USE OMLY, CANNOT BE SOLD - SR52025-RecordAnalyzer

@ A & v

Datei Startseite VAL 3 Zellensimulation CS9 Maintenance Safety 3D Recorder

= -GJ 4 4 > I | Achsgeschwindigkeit (command) &a
Offne Analyse Konfiguration 215 ® | o0s4s 3 |x1 ~| | |o Movej v 28% Bericht O = @
Recorderdatei  hinzufiigen v
Optimize Lab

Player

Allgemein

is Recorder EXDlOFEF l Achsgeschwindigkeit {command) = X

4 @ Simulation
%Achsgeschwmdigkeit(command] 200 /s -
Achsgeschwindigkeit (feedback)
- - AL | K\ WANE N1 WANEENAS

0°s

W Wiz W W4 M5 Mie M cartesian [l movej M keine Anweisung [l Achsweises Uberschleifen movel

- /V\ ﬂ \/\ \A
M I Y | LU\l | /
P

16,32 (4581)

»

0 mmyj/s

000s 3.00s 600s 9.00s 12,00s 15,00 s 18,00s

Webinar — Staubli Robotics Suite 2025 — Torsten Veit November 13, 2024



STAUBLI ROBOTICS SUITE 2025 — WAS IST NEU?

Integrierter “record analyzer”

*  Optimize Lab — Stoppzeiten ein-/ausblenden

® AL 2

Datei Startseite VAL 3 Zellensimulation CS9 Maintenance

SRS 2025.1.1 - STAUBLI Robotics Suite - STAUBLI INTERMAL USE OMLY, CANNOT BE SOLD - SR52025-RecordAnalyzer

Safety 3D Recorder

ol
&

B -ﬁ 4 4 p I Achsgeschwindigkeit (command) e
Offne Analyse Konfiguration 21 2] ® oosas 5| x1 - |0 Movej v 28% Bericht @ |oaa
Recorderdatei  hinzufiigen v
Allgemein Player Optimize Lab
‘; Recorder Explorer ' % Achsgeschwindigkeit (command) E - -
I e ] als die indigket sind. Insg 6.74s - (36,75 %) I Geschwindigkeitsschwellwert: | 0,01 5 | /s

4 @ Simulation
Achsgeschwindigkeit (command)

Achsgeschwindigkeit (feedback)
200 /s

0°fs

0mmy/s

Webinar — Staubli Robotics Suite 2025 — Torsten Veit

18,32 (4581)

6,005 9.00s 12,00s

M=n M=—nr 1B W= M= WM—1i6 [V]— cartesian

November 13, 2024
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Integrierter “record analyzer”

* Record analyzer — Analyse hinzufiigen

@ H FF v ﬂg Erstelle Analyse acordAnalyzer _
Datei Startseite  WVAL3  Zellensimulation Achsposition (Command)
|,,,.A
t2_140-52-R1
|'—h' VA [ =] =
N -G-
Offne Analyse Konfiguration X .

Recorderdatei | hinzufigen v n 100°
2
Allgemein 13
14

&2 Recorder Explorer L 50 °
P 15
“ @ Simulation I

Achsgeschwindigkeit (command) _\
Achsgeschwindigkeit (feedback) 0° V
-50°
—N /
-100 *
4 . 4
0.00s 2.20 6.00 s 9,00 s 11.07 15,00 s
Anzahl der Zyklen: 1 % Zykluslinge: | 0:00:08,868 Zusétzliche Stopzeit: 05
< Zurtick Beenden Abbrechen
November 13, 2024 40
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STAUBLI ROBOTICS SUITE 2025 — WAS IST NEU?

Integrierter “record analyzer”

* Record analyzer — Analyse hinzufiigen

@ A & <

Datei Startseite VAL 3 Zellensimulation
= [ s H
~ N L
Offne Analyse Konfiguration
Recorderdatei  hinzufigen v
Allgemein
&2 Recorder Explorer L}

4 @ Simulation
% Achsgeschwindigkeit (command)
% Achsgeschwindigkeit (feedback)

a ; Bericht 1

b " Achsen
» ( Motor
b & Getricbe

CS59 Maintenance

1 <
- ©

4581

Bgsericnt1 & X

Safety

18324 ¢

3D

-
- %1

SRS 2025.1.1 - STAUBLI Robotics Suite - STAUBLI INTERMNAL USE OMNLY. CANNCOT BE SOLD - SR52025-RecordAnalyzer

Recorder

Achsgeschwindigkeit (command)

Player

Tuning: tx2_140-S2-R1 - Zykluslange: 0:00:08,868 (#1 Zyklen)

Achse #1

Ausserhalb der Spezifikationen

Achse #2

Ausserhalb der Spezifikationen

Achse #3

Ausserhalb der Sperifikationen

Achse #4

Ausserhalb der Sperifikationen

Achse #5

Ausserhalb der Spezifikationen

Achse #6

Ausserhalb der Spezifikationen

Statistische Lebenserwartung

Angepasste Wartung

Angepasste Wartung

Angepasste Wartung

Angepasste Wartung

Angepasste Wartung

Angepasste Wartung

I Das Bauteil wird nicht di

erreichen.

far.

laut

Webinar — Staubli Robotics Suite 2025 — Torsten Veit

mit hohen

laut

e
ala

O = @

Tuning: tx2_140-52-R1 - Zyklusldnge: 0:00:08,872 (#1 Zyklen)

v 00% Bericht
Optimize Lab
- | Bgeeicht1 = X
~
cse02T
Achse #1
Standard Wartung
A Ausserhalb der Spezifikationen
5602 T
Achse #2
Standard Wartung
A Ausserhalb der Spezifikationen
JCcs252T
Achse #3
Standard Wartung
A Ausserhalb der Sperifikationen
s 12T

Sie den Staubli Service.

Standard Wartung A

JKcss2T
Standard Wartung

Standard Wartung

Achse #4

Ausserhalb der Spezifikationen

Statistische Lebenserwartung

Angepasste Wartung

Angepasste Warluxg

Angepasste Wartung

Angepasste Wartung

Achse #5
Ausserhalb der Spezifikationen Angepasste Wa‘rlung

Achse #6
Ausserhalb der Spezifikationen Angepasste Wartung

M
I Dss Bauteil wird nicht die enwartet erreichen.

p fir mit hohen laut Bitte
dard laut

Jcse02 T
Standard Wartung

JCs 602 T

Standard Wartung

Jcs252T
Standard Waftung

Jes102T
Standard Wartung

Jess2T

Standard Wartung

Standard Wartung

Sie den Staubli Service,

November 13, 2024
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STAUBLI ROBOTICS SUITE 2025 — WAS IST NEU? SrausLr

Integrierter “record analyzer”

* Record analyzer — Analyse auswerten

@ H FF v SRS 2025.1.1 - STAUBLI Robotics Suite - STAUBLI INTERMNAL USE OMNLY. CANNCOT BE SOLD - SR52025-RecordAnalyzer —

Datei Startseite VAL 3 Zellensimulation CS59 Maintenance Safety 3D Recorder

- - - . - [ &
l—' -3_ =l 4 <4 Achsgeschwindigkeit (command) ];[ ~|-" d’ | e
~ -'Q A~
X O |=
=, = - - - |l
Offne ) _Analyse konfiguration as81 5| (O | 183245 J||x1 - - 00% Bericht
Recorderdatei  hinzufigen v
Allgemein Player Optimize Lab
- Bgsericnt1 & X - FZ Abgegebenes Drehmoment #1 % X -
&2 Recorder Explorer n ) )
Tuning: tx2_140-S2-R1 - Zykluslange: 0:00:08,868 (#1 Zyklen)
4 i 1000 N.m
@ Simulation Statistische Lebenserwartung
% Achsgeschwindigkeit (command) Achse #1 - -~
S5 Achsgeschwindigkeit (feedback) Ausserhalb der Spezifikationen Angepasste Wartung R Standard Wartung
4 o Bericht 1 500 N.m
b & Achsen Achse #2 Jes 6027
» o Motor Ausserhalb der Spezifikationen Angepasste Wartung R Standard Wartung
4
" Getriebe Achee 52 . oNm
" Lebensdauerverbrauch
Ausserhalb der Sperifikationen Angepasste Wartung Standard Wartung
" Abgegebenes Drehmoment A
Achse #4 s 02T 00 N
Ausserhalb der Sperifikationen Angepasste Wartung Standard Wartung A
Achse #5 s 5T
Ausserhalb der Spezifikationen Angepasste Wartung 4 Standard Wartung -1000 N.m
Achse #6
Ausserhalb der Sperifikationen Angepasste Wartung Standard Wartung
A ~1500 N.m
-
o R, ) . 000s 200s 400s 6005 800s
I Das Bauteil wird nicht d erreichen.
far mit hohen laut it Sie den Staubli Service. F—n F—z 5 F—n P F—sp
laut
November 13, 2024 42
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STAUBLI ROBOTICS SUITE 2025 — WAS IST NEU?

Integrierter “record analyzer”

*  Optimize Lab — Antreibend/Angetrieben ein-/ausblenden

@ A & <

Datei Startseite VAL 3

= =

Offne Analyse
Recorderdatei  hinzufigen
Allgemein

&2 Recorder Explorer

4 @ Simulation
% Achsgeschwindigkeit (command)
% Achsgeschwindigkeit (feedback)
4 & Bericht 1
b & Achsen
} & Motor

b " Getriche
& Lebensdauerverbrauch

" Abgegebenes Drehmoment

Zellensimulation

Konfiguration

CS59 Maintenance

4 <

4581

=C

Bgsericnt1 & X

Safety

183245 o

3D

-

xl

SRS 2025.1.1 - STAUBLI Robotics Suite - STAUBLI INTERMNAL USE OMNLY. CANNCOT BE SOLD - SR52025-RecordAnalyzer

Recorder

Achsgeschwindigkeit (command)

Player

Tuning: tx2_140-S2-R1 - Zykluslange: 0:00:08,868 (#1 Zyklen)

Achse #1

Statistische Lebenserwartung

Ausserhalb der Spezifikationen Angepasste Wartung
Achse #2

Ausserhalb der Spezifikationen Angepasste Wartung
Achse #3

Ausserhalb der Sperifikationen Angepasste Wartung
Achse #4

Ausserhalb der Sperifikationen Angepasste Wartung
Achse #5

Ausserhalb der Spezifikationen Angepasste Wartung
Achse #6

Ausserhalb der Spezifikationen Angepasste Wartung

I Das Bauteil wird inlich nicht di erreichen.
far. mit hohen laut

laut
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= ]
o~

(O O

FZ3 Abgegebenes Drehmoment #1

| 00% Bericht
Optimize Lab
1000 N.m
~
Jcs 602
N Standard Wartung
500 N.m
Jcs 6027
R Standard Wartung
0N.m
JCs 252T
Standard Wartung A
Jcs 1027 500 M
Standard Wartung A
Jcs 52T
n Standard Wartung ~1000 N.m
Standard Wartung
A ~1500 N.m
v

Sie den Staubli Service.

0.00s

=X

200s

W

)

L5}

W

/1

400s

W

W

\ﬁ

P
s

6.00s 800s

W onne W Antreibend

Angetricben
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Integrierter “record analyzer”

* Optimize Lab — Grenzwerte ein-/ausblenden

SrausLr

@ H FF - SRS 2025.1.1 - STAUBLI Robotics Suite - STAUBLI INTERNAL USE ONLY. CANNOT BE SOLD - SR52025-RecordAnalyzer -
Datei Startseite VAL 3 Zellensimulation CS59 Maintenance Safety 3D Recorder
= P N [
l 1 -3_ =l 4 <4 Achsgeschwindigkeit (command) ];[ ~|-" d’
~ -'Q A~
. X - = icht O o
Offne Analyse konfiguration as81 5| (O | 183245 J||x1 - - 00% Bericht
Recorderdatei  hinzufigen v
Allgemein Player Optimize Lab
- Bgsericnt1 & X - FZ Abgegebenes Drehmoment #1 % X -
&2 Recorder Explorer ) )
Tuning: tx2_140-S2-R1 - Zykluslange: 0:00:08,868 (#1 Zyklen)
Pl i “ L ] 1 L -
@ Simulation Statistische Lebenserwartung 28000
Fgg Achsgeschwindigkeit (command) Achee #1 [ - ”
S5 Achsgeschwindigkeit (feedback) Ausserhalb der Spezifikationen Angepasste Wartung R Standard Wartung
4 & Bericht 1
2000 N.m
b & Achsen Achse #2 Jes 6027
» o Motor Ausserhalb der Spezifikationen Angepasste Wartung R Standard Wartung
570,00
b " Getriche
Achse #3 s 252 T -
+" Lebensdauerverbrauch 08.00
Ausserhalb der Sperifikationen Angepasste Wartung Standard Wartung -570,00
" Abgegebenes Drehmoment A
Achse #4 s 1027
o -2000 N.m
Ausserhalb der Sperifikationen Angepasste Wartung Standard Wartung A
Achse #5 Jess2T
Ausserhalb der Spezifikationen Angepasste Wartung Standard Wartung
A B e e L S e R
Achse #5 ‘ 4
Ausserhalb der Spezifikationen Angepasste Wartung [Standard Wartung 000e 00s 400s &00s 800s
“ M—n M—r 13 M—1 M—15 V]—6 [¥]-- maxdynamique torque ;1 [¥] == max dynamique torque J1
[ r— nlich nicht di . arreichen. -= max dynamique torque J2 -~ max dynamique torque J2 max dynamique torque J3 max dynamique torque J3
. B max dynamique torque J4 max dynamique torque J4 = max dynamique torque J5 == max dynamique torque J5
fur mit hohen laut Sie den Staubli Service. - max dynamique torque (Ieading) J6 [/] - max dynamique torque (leading) J6 /] - max dynamique torque (led) J6  [+/] - max dynamique torque (led) J
laut
Webinar — Staubli Robotics Suite 2025 — Torsten Veit November 13, 2024

44



STAUBLI ROBOTICS SUITE 2025 — WAS IST NEU?

Integrierter “record analyzer”

«  Optimize Lab — Bericht erstellen

@ A & < ¢

A |

ARER @-H®
Datei Startseite VAL 3 Zellensimulation )
£} Optionen ® | Bericht
=B | [ B | Profie
-G User -
Offne Analyse Konfiguration
Recorderdatei  hinzufigen ~ Benutzerkommentar v
Allgemein
Abbildung 1/1 -
- Berechnung
&2 Recorder Explorer n :
Ubernehmen Gotrioh
4 & simulation B
= R
kl::EI Achsgeschwindigkeit (command) Achse Name Wartungslevel
L‘@ Achsgeschwindigkeit (feedback) 1 ICS 602 T
4 & Bericht 1 2 ICS602T
b & Achsen 3 JCS252T
} & Motor 4 ICS102T
b & Getriebe 5 Jcss2T
& Lebensdauerverbrauch 6

+" Abgegebenes Drehmoment
Grenzer

90 Grenzwerte wurden uberpruft 0 Wamung(en), 0 kritisch(e)
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VAL Blocks designer

® A& S

Datei Startseite VAL 3

Ccs9 i Safety 3D
P ~
£3 @ [ ] [ N ]
+ 3 « =g [
Einfigen Hinzufigen  Zeige 3D Transfer  Profileditor Remote Debuggen  Emul
v Ansicht Manager Eigenschaften  auf.. v z
Zwischenablage Zelle

& MyVALBlocksLib-Creat...Blocks designer 43
CreateLogMsg x_sMsg
STRING
Editierbarer Blockname
Beschriftung der

Registerkarte
tab

0 Neue Registerkarte

Webinar — Staubli Robotics Suite 2025 — Torsten Veit

X

x_bLoginfo
sooL

£

x_bLogWarning
8001

SRS 2025.1.1 - STAUBLI Robotics Suite - STAUBLI INTERNAL USE ONLY. CANNOT BE SOLD - SRS2025-Webinar

x_bLogError
500

= ®

x_bLogCritical
B0

i)

lator  Femzugriff  Recorder
igen “v -

SRS License  Vergleichswerkzeug
M

(=]

Video
aufzeichnen v

Switch

Kontrollkastchen

Zahler

Schieberegler

Zahleneingabe

Texteingabe

Erweitern der Fahigkeiten von VAL Blocks mit der Porgrammiersprache VAL3

Erstellen von Bl6cken, die zu inrem Markenimage passen (Farbe, Symbole, Bilder, ...)

= X

omin 5@s 48ems X M

= O O &

Allgemein D Debuggen  Windows
v zeige v v v
Ansicht ~
Rl Zellen-Explorer v B X

2_60

4 2, MyvALBlocksLib
Referenzen
4 Vg CreatelogMsg(string x_sMsg, bool x_bLoglnfo,
P Parameter (5)

P Lokale Variablen (1)

|ﬂ VALBlocks designer

v
< >
Zellen-Explorer  Globale Veriablen ~ Geometrische Beschreibung
Eigenschaften v B X

November 13, 2024

SrausLr

Erstellen von benutzerdefinierten Funktionsblécke, um sie an eine spezifische Anwendung anzupassen
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VAL Blocks

Zeitersparnis bei anspruchsvollen Programmier- und Testphasen, ohne Einbuf3en bei Leistung und Prazision
der Staubli-Roboter

Anpassung an haufige Anwendungsanderungen durch Neukonfiguration der Blocke in Sekundenschnelle.

RLLLLE

{
:
i

&

p D,

a OO

p OO

p D

a0,

E $00
5 -
= ®e
Sravsur
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VAL Blocks

« Standard Blocke

Sem
tao
=
tGo
ole
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®6
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VAL Blocks

* Benutzerdefinierte Blocke

S

\ _

(

\
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N e
1)
2

N N
W)
/

\
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STAUBLI ROBOTICS SUITE 2025 — WAS IST NEU? SrausLr

VAL Blocks

* Benutzerdefinierte Blocke

-] TG P K -
—r
>
| —

Sriusu
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VAL Blocks designer

SRS 2025.1.1 - STAUBLI Robatics Suite - STAUBLI INTERNAL USE ONLY. CANNOT BE SOLD - SRS2025-Webinar

[ ]
& [\ & v
Datei Startseite VAL 3 Zeller ati; CS9 N ce Safety 3D
2 [ ] [ s @ =
C ot , L | &
& © & & = m = B m
Einfigen Hinzufigen  Zeige 3D Transfer  Profileditor Remote Debuggen  Emulator  Femnzugriff  Recorder E/A-
»® v Ansicht Manager Eigenschaften auf.. ¥ anzeigen - - Verwaltung
Zwischenablage Zelle Steuerung
4k MyVALBlocksLib-Creat...Blocks designer 1 X
CreateLogMs x_sMsg x_bLoglnfo x_bLogWarning x_bLogError x_bLogCritical
ghisg STRING BOOL BOOL BOOL BOOL
Editierbarer Blockname
[+]
enter your meszsge
Beschriftung der [+ .
Registerkarte ® ! (] g
tab Info wamung Fehvar witsen
L+]

o Neue Registerkarte

Webinar — Staubli Robotics Suite 2025 — Torsten Veit

e

Video
aufzeichnen v

R

Vergleichswerkzeug

@

SRS License
Manager

Allgemein

Werkzeuge

) Bild

Switch

Kontrollkdstchen

Zahler

Schieberegler

Zahleneingabe

Texteingabe

C: 02

3D

SrausLr

9min 5@s 48ems X W

Benutzerdefinierte Blocke im SRS2025 erstellen Neue Applikation + Programm anlegen

@ &

Debuggen  Windows

Anzeige ¥
v

@

v

Ansicht

Zellen-Explorer

g b
4 IZp SKy2UL>-webinar ~

P B CS9 TX2-60 [58.19-Cs9_BS4088]
4 B8 CS9_VALBlocks [58.20-Cs9_B54218]
tx2_60

4 Ny MyVALBlocksLib

Referenzen
4 ﬁ CreateLogMsg(string x_sh * VALBlocks designer Ctrl+N, K %
P Parameter (5)
P Lokale Varizblen (1)
{* VALBlocks designer
£
Zellen-Explorer = Globale Variablen Geometrische Beschreibung
Eigenschaften - v I X
51
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VAL Blocks designer

[ ]
SRS 2025.1.1 - STAUBLI Robatics Suite - STAUBLI INTERNAL USE ONLY. CANNOT BE SOLD - SRS2025-Webinar

® /A +F &

Datei Startseite  VAL3 Zeller

€& © & & = =Hm =@ B n @ Q@ H

S9 Mai 1ce Safety 3D

Einfigen Hinzufigen  Zeige 3D Transfer  Profileditor Remote Debuggen  Emulator  Femnzugriff  Recorder E/A- SRS License  Vergleichswerkzeug Video Allgemein
»® v Ansicht Manager Eigenschaften auf.. ¥ anzeigen - - Verwaltung Manager aufzeichnen v
Zwischenablage Zelle Steuerung Werkzeuge
4k MyVALBlocksLib-Creat...Blocks designer 4+ X
CreateLogMs x_sMsg x_bLoglnfo x_bLogWarning x_bLogError x_bLogCritical
ghisg STRING BOOL BOOL BOOL BOOL
) Bild

Editierbarer Blockname

<
-

Beschriftung der [+] .
g @ - 0 @ Switch

Registerkarte
tal

Kontrollkdstchen

o Neue Registerkarte
Zahler

Schieberegler

Zahleneingabe

Texteingabe

Webinar — Staubli Robotics Suite 2025 — Torsten Veit

C: 02

Benutzerdefinierte Blocke im SRS2025 erstellen Parameter im designer mit Eigenschaften verkntpfen

= x

9min 5@s 48ems X W

@ &

3D Debuggen  Windows
Anzeige ¥ - v
Ansicht w
Al Zellen-Explorer v I X
F M }
@ 4 I SKsZU25-wepinar Py

P B CS9.TX2-60 [58.19-Cs9_BS4088]
4 B8 CS9_VALBlocks [58.20-Cs9_B54218]
tx2_60
4 Ny MyVALBlocksLib
Referenzen
A ﬁ CreateLogMsg(string x_sMsg, bool x_bLoglnfo,
P Parameter (5)

P Lokale Variablen (1)

l* VALBlocks designer o

£ >

Zellen-Explorer = Globale Variablen Geometrische Beschreibung

Eigenschaften - v I X
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VAL Blocks designer

—— Text Einstellungen

Verwende
. Verwende
alphanumerische . .
. numerisch
Zeichen

Standardwert

| Enter your message |

Beschriftung
| input label |

Platzhalter
| Eingabe-Platzhalter |

— Validierung der Eingabe —

WIDGET LOSCHEN
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SRS 2025.1.1 - STAUBLI Robatics Suite - STAUBLI INTERNAL USE ONLY. CANNOT BE SOLD - SRS2025-Webinar

& [\ & v
Datei Startseite VAL 3 Zeller ati; CS9 N ce 3D
| s arr—
5 . [ ] [ s} - F—.
& © © 2 = =0 B m
Einfigen Hinzufigen  Zeige 3D Transfer  Profileditor Remote Debuggen  Emulator  Femnzugriff  Recorder E/A-
»® v Ansicht Manager Eigenschaften auf.. ¥ anzeigen - - Verwaltung
Zwischenablage Zelle Steuerung
4k MyVALBlocksLib-Creat...Blocks designer 1 X
x_sMs; x_bLoginfo x_bLogWarnin, x_bLogError x_bLogCritical
CreateLogMs 8 g g g 8 B!
ghisg STRING BOOL BOOL BOOL BOOL
| AL |
(+]
enter your meszsge
p o )
g v ® i O |4
3 warnuag Fetver aitscn
L+]

@

SRS License
Manager

[ [

Vergleichswerkzeug Video Allgemein

aufzeichnen v

Werkzeuge

) Bild

Switch

Kontrollkdstchen

Zahler

Schieberegler

Zahleneingabe

C: 02

Texteingabe

3D

Benutzerdefinierte Blocke im SRS2025 erstellen Parameter im designer mit Eigenschaften verkntpfen

X

9min 5@s 48ems X W

@ &

Debuggen  Windows

Anzeige ¥ -

@

v

Ansicht

Zellen-Explorer

F M

4 I SKsZU25-wepinar
P B CS9.TX2-60 [58.19-Cs9_BS4088]
4 B8 CS9_VALBlocks [58.20-Cs9_B54218]
tx2_60
4 Ny MyVALBlocksLib
Referenzen
4 ﬁ CreateLogMsqg(string x_sMsqg,
P Parameter (5)

P Lokale Variablen (1)

bool x_bLoglnfo,

l* VALBlocks designer

<

>

Zellen-Explorer = Globale Variablen Geometrische Beschreibung

Eigenschaften

November 13, 2024
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VAL Blocks designer

SrausLr

- Benutzerdefinierte Blocke im SRS2025 erstellen Parameter im designer mit Eigenschaften verkntpfen

aufzeichnen v

Switch

@ H ;.F - SRS 2025.1.1 - STAUBLI Robatics Suite - STAUBLI INTERNAL USE ONLY. CANNOT BE SOLD - SRS2025-Webinar
Datei Startseite VAL 3 Zeller ati; C59 Mai ce Safety 3D
| P arr—
E ) ® [ [ a - l—-—. | H
U o ', -y - o&
& © & & = m =B m i)
Einfigen Hinzufigen  Zeige 3D Transfer  Profileditor Remote Debuggen  Emulator  Femnzugriff  Recorder E/A- SRS License  Vergleichswerkzeug Video
»® v Ansicht Manager Eigenschaften auf.. ¥ anzeigen - - Verwaltung Manager
Zwischenablage Zelle Steuerung Werkzeuge
4k MyVALBlocksLib-Creat...Blocks designer 1 X
CreateLogMsg x_sMsg x_bLoglnfo x_bLogWarning x_bLogError x_bLogCritical
STRING BOOL BOOL BOOL BOOL
checkbox_1
[+]
ent
x_bLoginfo v @ ! Q " ]
e warnuag Fetver aitscn
L+]

—— bool Einstellungen

Standardwert

false . true

WIDGET LOSCHEN
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Kontrollkdstchen

Zahler

Schieberegler

Zahleneingabe

Texteingabe

3D Debuggen  Windows
Anzeige ¥ - v
Ansicht ~
Rl Zellen-Explorer v I X
d b =
@ 4 I SKsZU25-wepinar Py

C: 02

Allgemein

= =l x

9min 5@s 48ems X W

@ &

P B CS9.TX2-60 [58.19-Cs9_BS4088]
4 B8 CS9_VALBlocks [58.20-Cs9_B54218]
tx2_60
4 Ny MyVALBlocksLib
Referenzen
A ﬁ CreateLogMsg(string x_sMsg, bool x_bLoglnfo,
P Parameter (5)

P Lokale Variablen (1)

VALBlocks designer
% g
£ >

Zellen-Explorer = Globale Variablen Geometrische Beschreibung

Eigenschaften - v I X

November 13, 2024
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VAL Blocks designer

- Benutzerdefinierte Blocke im SRS2025 erstellen Parameter im designer mit Eigenschaften verkntpfen

@ H ;.F - SRS 2025.1.1 - STAUBLI Robatics Suite - STAUBLI INTERNAL USE ONLY. CANNOT BE SOLD - SRS2025-Webinar - a x
Datei Startseite VAL 3 Zeller ati; C59 Mai ce Safety 3D omin 58s 4gems X [
| P arr—
C ; ® | [ ~) El r‘ r‘ —]
U o ', -y - o&
£ o & & % m =8B n R R =00 E
Einfigen Hinzufigen  Zeige 3D Transfer  Profileditor Remote Debuggen  Emulator  Femnzugriff  Recorder E/A- SRS License  Vergleichswerkzeug Video Allgemein 3D Debuggen  Windows
»® v Ansicht Manager Eigenschaften auf.. ¥ anzeigen - - Verwaltung Manager aufzeichnen v b Anzeige ¥ - v
Zwischenablage Zelle Steuerung Werkzeuge Ansicht v
& MyVALBlocksLib-Creat..Blocks designer + X Rl Zellen-Explorer [
M bLoglnf: bLogWarni bLogE bLogCritical @ b J
x_sMsg x_bLoginfo x_bLogWarning x_bLogError x_bLogCritica : -
CreateLogMsg E— o ey oo iy @ 4 15 SK>2U25-wepinar Py
( ) P B CS9.TX2-60 [58.19-Cs9_BS4088]
Bild .
Element-1D 4 B8 CS9_VALBlocks [58.20-Cs9_B54218]
St .60
4 Ny MyVALBlocksLib
Referenzen
A Switch
x blogWarning v A ﬁ CreateLogMsg(string x_sMsg, bool x_bLoglnfo,
P Parameter (5)
—— bool Einstellungen Kontrollkastchen b Lokale Variablen (1]
l* VALBlocks designer
v
Standardwert < >
Zellen-Explorer = Globale Variablen Geometrische Beschreibung
false . true . m
Ziihler Eigenschaften v X
Schieberegler
Zahleneingabe
Texteingabe
WIDGET LOSCHEN
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VAL Blocks designer

- Benutzerdefinierte Blocke im SRS2025 erstellen Parameter im designer mit Eigenschaften verkntpfen

@ H ;.F - SRS 2025.1.1 - STAUBLI Robatics Suite - STAUBLI INTERNAL USE ONLY. CANNOT BE SOLD - SRS2025-Webinar - a x
Datei Startseite VAL 3 Zeller ati; C59 Mai ce Safety 3D omin 58s 4gems X [
| P arr—
C ; ® | [ ~) El r‘ r‘ —]
U o ', -y - o&
& © & & = m =B m i (= A e e
Einfigen Hinzufigen  Zeige 3D Transfer  Profileditor Remote Debuggen  Emulator  Femnzugriff  Recorder E/A- SRS License  Vergleichswerkzeug Video Allgemein 3D Debuggen  Windows
»® v Ansicht Manager Eigenschaften auf.. ¥ anzeigen - - Verwaltung Manager aufzeichnen v b Anzeige ¥ - v
Zwischenablage Zelle Steuerung Werkzeuge Ansicht v
& MyVALBlocksLib-Creat..Blocks designer + X Rl Zellen-Explorer [
M bLoglnf: bLogWarni bLogE bLogCritical @ b J
x_sMsg x_bLoginfo x_bLogWarning x_bLogError x_bLogCritica : -
CreateLogMsg E— o S o = iy @ 4 15 SK>2U25-wepinar Py
( ) P B CS9.TX2-60 [58.19-Cs9_BS4088]
Bild .
Element-1D 4 B8 CS9_VALBlocks [58.20-Cs9_B54218]
St .60
4 Ny MyVALBlocksLib
[+] Referenzen
x_blogErrar v O) ' (] 1 Switch
Lo 1 @ A ﬁ CreateLogMsg(string x_sMsg, bool x_bLoglnfo,
e warnuag Fetver aitscn
P Parameter (5)
L+]
—— bool Einstellungen Kontrollkastchen b Lokale Variablen (1]
l* VALBlocks designer
v
Standardwert < >
Zellen-Explorer = Globale Variablen Geometrische Beschreibung
false . true . m
Ziihler Eigenschaften v X
Schieberegler
Zahleneingabe
Texteingabe
WIDGET LOSCHEN
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VAL Blocks designer

- Benutzerdefinierte Blocke im SRS2025 erstellen Parameter im designer mit Eigenschaften verkntpfen

@ H ;.F - SRS 2025.1.1 - STAUBLI Robatics Suite - STAUBLI INTERNAL USE ONLY. CANNOT BE SOLD - SRS2025-Webinar - a x
Datei Startseite VAL 3 Zeller ati; C59 Mai ce Safety 3D omin 58s 4gems X [
| P arr—
C ; ® | [ ~) El r‘ r‘ —]
U o ', -y - o&
£ o & & % m =8B n R R =00 E
Einfigen Hinzufigen  Zeige 3D Transfer  Profileditor Remote Debuggen  Emulator  Femnzugriff  Recorder E/A- SRS License  Vergleichswerkzeug Video Allgemein 3D Debuggen  Windows
»® v Ansicht Manager Eigenschaften auf.. ¥ anzeigen - - Verwaltung Manager aufzeichnen v b Anzeige ¥ - v
Zwischenablage Zelle Steuerung Werkzeuge Ansicht v
& MyVALBlocksLib-Creat..Blocks designer + X Rl Zellen-Explorer [
M bLoglnf: bLogWarni bLogE bLogCritical @ b J
x_sMsg x_bLoginfo x_bLogWarning x_bLogError x_bLogCritical : -
CreateLogMsg E— o S o oo iy @ 4 15 SK>2U25-wepinar Py
( ) P B CS9.TX2-60 [58.19-Cs9_BS4088]
Bild .
Element-ID 4 B8 CS9_VALBlocks [58.20-Cs9_B54218]
checkbox.4 .60
4 Ny MyVALBlocksLib
Referenzen
o Switch
x blogCritical A A ﬁ CreateLogMsg(string x_sMsg, bool x_bLoglnfo,
e warnuag Fetver aitscn
P Parameter (5)
L+]
—— bool Einstellungen Kontrollkastchen b Lokale Variablen (1]
l* VALBlocks designer
v
Standardwert < >
Zellen-Explorer = Globale Variablen Geometrische Beschreibung
false . true . m
Ziihler Eigenschaften v X
Schieberegler
Zahleneingabe
Texteingabe
WIDGET LOSCHEN
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VAL Blocks designer

- Benutzerdefinierte Blocke im SRS2025 erstellen Bilddateien hinterlegen

@ H ;.F i3 SRS 2025.1.1 - STAUBLI Robatics Suite - STAUBLI INTERNAL USE ONLY. CANNOT BE SOLD - SRS2025-Webinar - x
Datei Startseite VAL 3 Zeller ati; C59 Mai ce 3D omin 58s 4gems X [
Py ® arm
& == @ ) Q) R =
i © ¢ = bl X - o B =
Einfigen Hinzufigen  Zeige 3D Transfer  Profileditor Remote Debuggen  Emulator  Femnzugriff  Recorder E/A- SRS License  Vergleichswerkzeug Video Allgemein 3D Debuggen  Windows
»® v Ansicht Manager Eigenschaften auf.. ¥ anzeigen - - Verwaltung Manager aufzeichnen v b Anzeige ¥ - v
Zwischenablage Zelle Steuerung Werkzeuge Ansicht v
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VAL Blocks designer

+ Benutzerdefinierte Blocke im SRS2025 erstellen VAL3 Quellcode hinterlegen
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VAL Blocks designer

* Benutzerdefinierte Blocke nutzen
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Key Notes

Staubli Robotics Suite (SRS) Installer
— Herunterladen, installieren, deinstallieren, Update von SRS, erzeugen von Offline Installationspaketen
* Virtuelle Lizenzen
— Ubertragung auf anderen PC, ohne physischen Versand
— Erfullt CyberSecurity Richtlinien bei den USB-Gerate keine Anwendung finden durfen
- 3D Simulationsaufzeichnung
— Teilen und visualisieren von 3D-Aufnahmen ohne die Notwendigkeit, SRS zu installieren
 Integrierter ,record analyzer®
— Funktionalitdt des Optimze Lab, Record Players geblndelt in einer Software — SRS2025
« VAL Blocks desinger

— Erweiterung des Umfangs von VALBIlocks durch benutzerdefinierte Funktionsblécke (mit den Moglichkeiten von
VAL3)
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Vielen Dank fur Ihre Aufmerksamkeit!

www.staubli.com
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